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Agenda

AWS RoboMaker



Marco de desarollo mas utilisado en la robotica para enseñar y desarollar robots.

Mas de  16 milliones de (Linux Debian) paquetes descargados in 2018, un 400% incremento desde 2014.

Robot Operating System (ROS)

ROS
Un conjunto de librerias, herramientas y utilidades. Desde algorismos hasta controladores que 
ayudan a desarrolladores a crear aplicaciones para robots. 

LTS May 2016

Ubuntu 16.04
LTS May 2018

Ubuntu 18.04

1st ROS2 LTS

Q3 2019

Noetic Ninjemys

2020



Conceptos de Desarrollo Fundamentales en ROS

Topics Services Actions

https://www.ros.org/core-components/

• Canales de mensajes 
de un tipo definido 

• Mecanismo de 
suscripción y 
publicación

• Llamadas síncronisadas
de procedimientos remoto 

• Permiten que un nodo 
llame a una función que se 
ejecuta en otro nodo

• llamadas 
asincrónicas, de 
mas tiempo y 
orientadas a 
metas

• Suministran 
realimentación



Ejemplo de Topic Publicador – rospy vs roscpp

http://wiki.ros.org/ROS/Tutorials



Herramientas de pruebas y desarrollo

Simulación Visualización Análisis



Algunos Productos Roboticos Basados en ROS



Taller Mañana
https://robomakerworkshops.com



AWS RoboMaker
DevOps para Robotica

Es un servicio que facilita las tareas de 
desarrollo, simulación e implementación
de aplicaciones de robótica inteligentes a 
escala.Y con conectividad a servicios en

la nube



AWS RoboMaker

Entorno de desarrollo SimulaciónExtensiones en la 

nube para ROS

Administración de 

flotas



AWS RoboMaker

Entorno de desarrollo

 Empieza el desarollo con zero esfuerzo de 
configuracion

 Crea un entorno de desarollo en RoboMaker
con un solo clic

 Automaticamente descarga, compila y 
configura el systema operativo, software de 
desarollo y ROS 



sim_ws

robot_ws

Desarrolla Compila Empaqueta Simula

ROS AWS 
extensions

S3 bucket

Robot
application

Simulation
application

AWS RoboMaker

Entorno de desarrollo



AWS RoboMaker

Extensiones en la nube para ROS

Extensiones para la nube escritas como paquetes de ROS automaticamente crean conexión y 
hacen llamadas a las APIs de servicios como Amazon Lex, Amazon Polly, Amazon Kinesis 
Video Streams, Amazon Rekognition, and Amazon CloudWatch

LEX
reconocimiento de 

voz

POLLY 
generación 

de habla

KINESIS VIDEO 
STREAMS

transmisiones 
de video

REKOGNITION
análisis de imagen 

y video

CLOUDWATCH
registro y monitoreo



ROL

Diseño propio



Futuro Motorizado por la Nube

RoboMaker: Simulaciones y ajuste de parámetros

RoboMaker-Kinesis: Transmisión de datos en tiempo real 

RoboMaker-Lex-Polly: Interactividad mejorada

EC2/S3: Portal remoto y despliegue

Análisis 

Predicción 

Learn to pronounceTransmisión de datos en tiempo real



ROS Nodes
and topics

AWS Cloud

Node logic

Temporary 
security 

credential

Stored
credential

Robot

… or …

AWS RoboMaker

CloudWatch Extension para ROS



AWS RoboMaker

Simulación

 Mundos 3D pre-ensamblados, trae tu propio

 Sin necesidad de provisionar, configurar o 
mantener infraestructura

 Corre multiples simulaciones en parralelo

 Scala automatica, pague por lo que use en
termino de consumo



Robot AppSim App

Applications

S3 Bucket

Simulation

Gazebo Client

Simulation Instance

Logs

S3 Bucket

Robot Logs Simulation Logs

rqt

rviz

Terminal

Cloud 

Extensions for 

ROS

VPC

RuleAlarm

Metrics

CloudWatch

AWS RoboMaker

Simulación







Robot App

Simulation

Sim_World

#1

Robot App Sim_World

#2

Robot App Sim_World

#n

+

+

+

Logs

Log Files #1

Log Files #2

Log Files #n

Aggregated Metrics

AWS RoboMaker

Simulation



AWS RoboMaker

Administración de flotas

Integrado con AWS Greengrass

Seguridad & tolerancia de fallos

Gemelo digital de tus robots

Despliegue de aplicaciones por el aire con 
solo unos clics en la consola de AWS



👍 👎👍 👍 👍 👍 👍👎

Despliegue
concurrente 20%

Umbral de falla 15%

Trabajos de Despliegue (10 Robots)

Umbral de falla15%

AWS RoboMaker

Administración de flotas





Simulación y Entrenamiento
en AWS RoboMaker y SageMaker

https://bit.ly/2lGE9C7



2.0



ROS

ROS 2 Metas

Calidad de diseño y

Implementación

Validación, Verificación y

Certificación

Flexibilidad en

Comunicación

Soporte para Sistemas 

embebidos

Confiabilidad del Sistema

Control en Tiempo-Real y 

Ejecución Deterministica



ROS

ROS 2 Comité de ManejoTécnico (TSC) 

• Contribuyen
desarrolladores



AWS Robomaker Contribuciones a ROS 2

En ROS 2 D, resolvimos:

• 4 pérdidas de memoria que afectan la producción

• 17 pérdidas de memoria que impactan las pruebas

• 2 Carreras de datos impactando Fast RTPS

• Arreglamos 89% of ASan defectos detectados.

Algunas de nuestras contribuciones:

• Hemos contribuido implementacion para calidad de 
servicios en mensajeria

• Control de Calidad del Codigo

• Mejoras de infrastructura

• GCC sanitizer (ASan/TSan) 

Mas informacion acerca del sanitizer: bit.ly/ros2-sanitizer



ROS 2 Modelo de Amenaza

bit.ly/ros2-threat-model



Esta listo ROS 2?

Diseñado para aplicaciones de grado de producción

Multi-Plataforma (Linux, Windows, Android, FreeRTOS, etc.)

Sin bloqueo de proveedor

Desarrollado con standares libres

Licencia de código abierto permisiva (BSD and Apache)

Communidad global






